
AUTOMATE YOUR FUTURE 
WITH NEXT MOBILE  INNOVATION

引领
智能制造物流革新



构建数字化工厂物流 中国工业物流AMR市占率*
*2023年度睿工业研究数据

交付项目数量 覆盖国家和地区
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全面 · 实用 · 定制 · 稳定 · 实证 · 高效



823*532*253mm

130kg

400kg

916mm

 

949*650*253 mm

180kg

600kg

1015mm

 

949*650*253 mm

190kg

1000kg

1015mm

 

1174*814*263 mm

280kg

1500kg

1290mm

1.2m/s（空载） 1.0m/s（满载）

 

/

IEEE 802.11 a/b/g/n/ac/ax 2.4G/5G Hz

±10mm / ±1°

激光SLAM/视觉/IMU融合导航

1.5m/s（空载） 1.2m/s（满载）

≤5%（3°）

举升/ 旋转举升

60mm

≤1.5h/≥8h

EMMA400L

841*540*276/284 mm

135kg/150kg

400kg

942mm

 

75mm

EMMA600L

945*650*300 mm

190kg

600kg

1079mm

60mm

EMMA1000L

983*781*300 mm

290kg

1000kg

1185mm

60mm

EMMA1500L

983*781*300 mm

290kg

1500kg

1185mm

1.2m/s（空载） 1.0m/s（满载）

60mm

/

IEEE 802.11 a/b/g/n/ac/ax 2.4G/5G Hz

±10mm / ±1°

激光SLAM/视觉/IMU融合导航

1.5m/s（空载） 1.2m/s（满载）

≤5%（3°）

背负/ 举升

≤1.5h/≥8h

室内通用自主移动机器人
       EMMA-K系列（Easy Mobile Mate）是覆盖400-1500公斤级的自主导航移动机器人，基于迦智最新底盘架构，采用一体化铸造车身
打造的标准移动机器人，具备轻量、紧凑和精准等特点，提供举升式和旋转举升式配置选择。

室内通用自主移动机器人
       EMMA-L系列（Easy Mobile Mate）是覆盖400-1500公斤级的自主导航移动机器人，具备背负式和举升式两种车型配置，可
根据应用需求增加各种定制功能，同时该系列所有车型可提供符合CE标准的配置，并拥有著名认证机构签发的证书。

EMMA400K EMMA600K EMMA1000K EMMA1500K
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全向柔性搬运机器人平台
       OMNI全向系列是面向1000kg及以上载荷， 实现各种大、重、异形尺寸物料在产线内灵活周转目标而设计，满足现有产线自
动化升级时紧凑的空间尺寸要求。OMNI采用迦智科技自研全向自主导航底盘，多传感器融合定位导航技术，具备平面全自由度运
动能力，其双差分舵轮底盘结构支持前进、后退、旋转、侧移、斜行等运动方式， 轻松应对各种复杂环境。

室内通用自主移动机器人
       EMMA600C(Easy Mobile Mate) 是一款600公斤级的自主行走搬运机器人，基于激光SLAM，融合多种不同定位与导航方
式，可搭载各种不同载具以满足应用需求。 我们使用行业领先的车队管理系统和编程工具，为客户提供智能制造的一站式解决方
案。

导航方式

尺寸

重量

最大装载量

回转直径

噪声

底盘离地高度

电池类型

续航时间

充电时间

电池寿命

防撞条

激光SLAM/视觉/IMU融合导航

1081*850*230mm

250kg

600kg

1310mm

<75 dB

25mm

磷酸铁锂电池

8h

≤1.5h

≤1500次循环

有

±10mm

1.5m/s

1.2m/s

≤35mm

≤10mm

≤5% (3°)

0°C-40°C

10%-90%，无凝露

双相机

选配

选配

支持定制

定位精度

空载最大速度

满载最大速度

可跨越缝隙宽度

可跨越地面高低差

地面坡度

环境温度

湿度

相机配置

深度相机

后激光

额定负载

OMNI全向-辊筒对接

1732*1445*710 mm

500kg

≥1000kg

1079mm

全向行驶

IEEE 802.11 a/b/g/n/ac/ax 2.4G/5G Hz

±10mm / 1°

0-1.2m/s

7寸

360°

≤1.5h/≥8h

EMMA-OMNI2500

2002*1202*450 mm

500kg

2500kg

1185mm

全向行驶

IEEE 802.11 a/b/g/n/ac/ax 2.4G/5G Hz

±10mm / 1°

0-1.2m/s

7寸

360°

≤1.5h/≥8h

OMNI全向-托盘转运

1482*890*425 mm

500kg

≥1000kg

1185mm

全向行驶

IEEE 802.11 a/b/g/n/ac/ax 2.4G/5G Hz

±10mm / 1°

0-1.2m/s

7寸

360°

≤1.5h/≥8h/

EMMA600C
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1609*844*1847mm

250kg

600kg

600mm

205mm

≤2H/≥8H

1652*982*2036mm

585kg

2000kg

600mm

205mm

≤2H/≥8H

1777*882*1336mm

380kg

2000kg

600mm

205mm

≤2H/≥6H

2226*1163*2236mm

950kg

3000kg

600mm

205mm

≤2H/≥8H

1733*985*2036mm

680kg

1400kg

600mm

1600mm

≤2H/≥8H

2358*1163*2236mm

1400kg

2000kg

600mm

3000mm

≤2H/≥8H

2872*1166*2236mm

2365kg

1500kg

500mm

3000mm

≤3H/≥8H

2077*1200*2236mm

1890kg

1400kg

500mm

1600mm

≤2H/≥6H

2635*1230*2236mm

2450kg

2000kg

500mm

3000mm

≤3H/≥8H

前向行驶

激光SLAM + 视觉 + IMU

0.6 / 0.8m/s（满载/空载） 1.35 / 1.5m/s（满载/空载） 1.5 / 1.5m/s（满载/空载） 1.35 / 1.5m/s（满载/空载） 1.35 / 1.5m/s（满载/空载） 1.35 / 1.5m/s（满载/空载） 1.35 / 1.35m/s（满载/空载） 1.35 / 1.5m/s（满载/空载） 1.35 / 1.5m/s（满载/空载）

±10mm/±1°

±10mm

激光避障+深度视觉停障（选配）+安全触边+急停开关+声光报警

长*宽*高

机身自重

额定载荷

载荷中心距

举升高度

导航方式

主行驶方式

运行速度

重复定位精度

栈板识别精度

充电/续航时长

安全机制

立库接驳平库搬运 货架存储 产线柔性上下料密集堆叠存储 月台集货与集装箱装卸货卷料周转

07060504030201

FOLA BN3001FOLA BN2001D FOLA BN2001FOLA BN0601 FOLA DN2030FOLA DN1416 FOLA QN2030 FOLA QN1416FOLA PN1530

应用场景
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迦智双举升AMR，实现箔材料卷及空卷轴的智能
无人化搬运与上下料：

·拥有双举臂，实现空满切换，提高运行效率；
·对接精度高，可实现卷料的自动上下料；
·支持全向移动，可灵活进出各种狭窄通道；
·多传感器安全防护，可实现人机共融作业；
·车队支持7*24H人机、多车型共融作业；
·快速部署，简单易用。

设备实现与用户已有MES、WMS等系统的无缝对
接，助力用户多仓库多产线间的原料、在制品及制成品
物料转运环节的自动化、数字化与智能化升级。

导航方式

车身尺寸

运动方式

激光SLAM/视觉/IMU融合导航

可定制

全向行驶

作业精度

最大速度

最大缝隙

定位精度±10mm/对接精度±1mm

空载1.2m/s，满载1.0m/s

35mm

导航方式

车身尺寸

额定负载

激光SLAM/视觉/IMU融合导航

875*740*1420mm

400kg

对接精度

行驶方向

单张地图尺寸

±2mm/±0.2°

双向行驶

≥100000㎡

迦智科 技 高 精度 侧叉物 料取 放 机 器人 采 用
EMMA400工业级自主移动机器人为底盘，结合定制的
高刚性侧叉举升机构，实现在用户超大面积厂房内，按
需将物料运输至指定工位，并与产线的上下料装置及
对接台精准无缝对接，准确、高效地完成物料的侧向叉
取和放置，同步达到±2mm的物料对接放置要求，充分
满足高精度行业的精密作业需要，适应用户高柔性化
生产需求。

本产品可广泛应用于电子信息、医药、新能源、泛
半导体、纺织服装等众多行业的智造工厂，实现多仓多
产线间的原材料、半成品、制成品等的自主循环搬运与
自动化上下料。

安全高效

无缝对接

互通闭环

整厂互通

易学易用

高对轴精度 偏载检测 友好人机交互

导航方式

旋转直径

手臂负载/臂展

激光SLAM/视觉/IMU融合导航

1340mm

12kg/1300mm（可选配其他负载）

长*宽*高

整机震动

重复定位精度

1000*650*1100mm

≤0.3g

±1mm

导航方式

车身尺寸

额定负载

激光SLAM/视觉/IMU融合导航

1350*650*1455mm

100kg

对接精度

行驶方向

对接高度

±2mm/±0.5°

双向行驶

200mm-1100mm

广泛兼容

智能调度

灵活穿梭

稳定可靠

多种末端执行器

数字化互联互通

智能高效

规模化验证

   复合移动作业机器人，是一款协作机器人与
迦智移动机器人完美集成的产品，能够自主定
位导航，安全地运行在工厂中，独立执行生产线
自动上下料、老化测试上下料、协同装配等任
务，同时可与人类及其他机器人设备协同，执行
各种复杂任务。结合简单易用的软件系统，您
无需编程知识，即可开箱使用这款机器人。
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输送线

07

LUNA II-5T LUNA II-10T

导航方式

驱动形式

自重/载重/总重

整车尺寸(长*宽*高)

轮胎

车桥

电机/功率

电池/容量

制动系统

转向系统

最大爬坡度(%)

最高车速(km/h)

3D激光SLAM+视觉+GPS+IMU

4x2

4T/5T/9T

3900*1865*740mm

559x203 实心橡胶胎

5吨电动驱动桥(速比16.16)+3吨转向车桥

永磁同步电机/50Kw(峰值100Kw)

高压磷酸铁锂电池540V/46.3Kw.h

液压制动+机械制动/制动距离2m

电控全液压转向/最小转弯半径5m

7°/12%

15

3D激光SLAM+视觉+GPS+IMU

4x4

6T/10T/16T

4700*2435*900mm

711x254 实心橡胶胎

8吨转驱桥(速比6.733)+8吨转驱桥(速比6.733)

永磁同步电机/50Kw(峰值100Kw)

高压磷酸铁锂电池540V/46.3Kw.h

空气制动+弹簧制动/制动距离2m

电控全液压转向/最小转弯半径5m

7°/12%
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行业案例
CASES 08

迦智数台双举升AMR+数台DN1416+数十台
EMMA600K，结合调度系统，实现箔材/粉料拆包、涂
布、辊分、卷绕等工艺段的物料自动转运。

锂电行业

核心工序段物流运转 减少每班搬运人员
10人0人

作业精度
±2mm/0.2°

替代弹夹搬运手推车 替代8位料车
12台 8台

锂电池工厂前段物流自动化运转项目

洁净室生产环境内，迦智高精度侧叉物料取放机器人车队
精密作业，高效实现tray盘料和半成品在切割 、半贴膜、
老化等各道柔性屏生产工序间的自动化转运和上下料。

无故障作业 物流数据实时
可追溯50000次

对接作业精度
亚毫米级

客户信赖
高复购

OLED液晶显示模组制造面板行业



用户通过导入迦智科技EMMA旋转举升车队，实现生产车
间不同物料区的智能柔性配送，提升物流效率、实现智能
化升级。

家电行业

自主稳定作业 适应用户现场
复杂环境超大厂房面积

料车精准高效运输
100+

工况稳定运行
室内外台

知名全球化家电企业实现智慧物流项目

成功案例 合作伙伴

项目全生命周期服务

迦智科技智能无人叉车DN1416车队，助力用户实现原料/
半成品/成品出入库作业的智能化、数字化管理。

产线用料需求 早晚班安全稳定运行
7天/每周及时响应

适应厂区环境
复杂

物料信息实时
可追溯

大型制药上市企业智能出入库项目医药行业

120 多个品种车桥的各种原材料、辅料及半成品、成品等
物料的自动化配送，室内产线、室外物流运输无缝切换，
适用雨水天气。

异构机器人协同调度 天气协同作业应用
晴阴小雨雪室内外

重载无人车队作业精度
cm级精度

知名汽车制造企业室内外车桥智能化转运汽车行业
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服务体系


